AVS Frekans Kontrollii Pompa Kontrol Panosu
Kullanim Kilavuzu
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1. Uriin Bilgisi

AVS; degisken hizli kontrol sayesinde yliksek enerji tasarrufu saglayan, 4.3" TFT dokunmatik
ekrana sahip 6zel tasarlanmis panel ve réle modilinden olusan bir pompa kontrol panosudur.
Dokunmatik panel Unitesi pano kapagina, réle moduili ise pano igerisine monte edilecek
sekilde tasarlanmistir. Pano kapaginda ayrica; Manuel / Otomatik / Kapali Secici Calistirma
Butonu, Manuel Calistirma Butonlari ve Kilitli Pako Salter bulunmaktadir. AVS pano, Gizerindeki
EPLC-6 kontrol Unitesi yardimiyla 6 adede kadar pompayi pano icerisinde bulunan réle ve
kontaktor gibi yardimci ekipmanlar sayesinde calistirmaya ve ekranda calisma durumlarini
gorintilemeye olanak saglar. Sistem ile alakali ayarlar dokunmatik ekrandaki ayar
menusinden kolayca yapilabilmektedir.

AVS Pano, sabit basin¢l hidrofor ve fark basing esasina dayali sirkiilasyon uygulamalari icin
sensérden okunan anlik basing degeri ile set degerini karsilastirma sonrasi, ihtiyaca goére
pompalari strlict ve yardimci ekipmanlar sayesinde devreye alarak sabit basingl su temini
saglayan bir cihazdr.

Ozellikle frekans kontrollii pompa uygulamalarinda tercih edilmektedir. Bunun disinda; basing
sensorli sabit devirli pompa uygulamalarinda da kullanilabilmektedir.

EPLC-6 Kontrol Paneli

Manuel / Otomatik / Kapali /
Secici Calistirma Butonu

Manuel Calistirma
Butonlari

Kilitli Pako Salter

Sekil 1: AVS Pano Dig Gorinimdi
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Sogutma Fani

Termostati — Gtc
Kaynagi
Kontaktorler: __Sogutma
Sigortalar ani
ETNA Elektronik
Termik Réle Surict

EPLC—_fS Role Karti
Unitesi

Roleler

Modbus

Klemensleri Yuk Ayirici
Salter
EPLC-6 Pano Proje Kumanda .
Kontrol Unitesi Muhafaza Cebi Klemensleri
Manuel Votor
list
it %?J*lirl\rlr;r? Klemensleri

Cevirme Kolu

Auto/Man Mod
Secim Butonu

* Pano i¢ gorsel yukaridaki resimdeki ile farkliliklar gosterebilir.

Sekil 2: AVS Pano i¢ Goriniimii
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2. Pano Teknik Ozellikleri

e Epoksi kapli DKP sac pano

e Schneider salt malzeme

e Termostat kontrollli pano i¢i sogutma fani

e |P 54 koruma sinifi

e Pano 6n kapaginda bulunan Secici buton sayesinde Manuel - otomatik calistirabilme

e Faz koruma rélesi sayesinde Faz yoklugu, asimetrisi ve faz siralama korumasi

e Termik-manyetik motor koruma.

e Hidrofor uygulamalarinda harici flatér baglantisi ile susuz calismaya karsi koruma.

e Pano kapagindan kilitlemeli ylk ayirici salter.

e 24V DC harici glic kaynag.

e Kuru kontak vasitasi ile uzaktan calistirilabilme imkani.

e Kuru kontak vasitasi ile BMS (Bina Otomasyon Sistemi)'ne her pompa icin calisiyor, termik
hata ve genel ariza bilgisi génderme

® Modbus RTU Uzerinden RS 485 haberlesme protokoli vasitasi ile sistem calisma verilerini
aktarabilme (MODBUS Adresleme Tablosu icin ileriki sayfalara bakiniz)

* Modbus RTU RS 485 haberlesme protokoli vasitasi ile otomasyon sistemi tGzerinden
kontrol imkani

e 43" TFT dokunmatik ekranli 6zel tasarlanmig EPLC6 panel ile 1 adet siirlici ve 6 pompaya
kadar kaskad kontrol edebilme imkani.

e Ana calisma ekrani lGzerinden pompa sayisi, pompalarin ¢alisma durumlari, set basinci, anlik
basing, sirlict ¢calisma frekansi, tarih ve saat gibi degiskenleri gériintileyebilme 6zelligi

e Sifreli menu giris izni sayesinde yetkisiz erisimi kisitlama 6zelligi

e Sistem calisirken ayar yapabilme

e Pompalarin ayri ayri calisma saatlerini meni tUzerinden gérintileyebilme

e Kapsamli sensor kalibrasyon ve sifilama menusu ile hassas basing bilgisi elde etme imkani

e Degeri ve siresi ayarlanabilen asiri basing koruma 6zelligi ile yiiksek basinca karsi koruma

e Degeri ve sliresi ayarlanabilen dislk basing koruma 6zelligi ile susuz ¢alisma ve egri altinda
calismaya (kavitasyona) karsi koruma

e Ayarlanabilen pompa devreye girme ve devreden cikma sireleri ile sistem ihtiyacina gore
optimum hizda reaksiyon

e Uyanma basincini ayarlayabilme imkani

® Pompa es yaslanma slresi ayarlayabilme

e Manuel olarak pompa yedege alabilme

e Hidrofor ve sirkilasyon sistem secimi

e SUrlcllu ve surictslz sistem secimi

e PID tepki hizini ayarlayabilme imkani

e Sirlct maksimum calisma frekansini ayarlayabilme 6zelligi

e Sirlcu ile calisan pompa icin strlict devreden ¢ikma frekansini ayarlayabilme

e SUrlclnin hataya gegcmesi durumunda, kullanici midahalesine gerek olmaksizin otomatik
olarak sebeke kontaktorleri Gzerinden pompalari maksimum hizda calistirma, sistemin bloke
olmasini engelleme 6zelligi

e Slrlct minimum calisma frekansini ayarlayabilme

e Periyodik bakim hatirlatma 6zelligi

e Tirkge / ingilizce dil secenegi

* 100 adetlik hafiza kapasitesi ile ge¢mise dair hatalarin kayit altina alinmasi 6zelligi

e Gercek zamanli tarih/saat

e 12V DC dahili izolasyonlu 4-20mA transmitter beslemesi ve 2 adet transmitter girisi
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3. Meniiler

Cihaz meniilerine ulasmak icin ana ekranda £¥ simgesine dokunarak sifre ekranina girilir ve
ardindan sifre girilerek ayarlar menistinde istenilen degisiklikler, sistem calisir durumdayken
veya durdurularak yapilabilir. Sistem Uzerinde yapilan degisiklikler ekrandaki KAYDET
simgesine dokunulmazise kaydedilmez. Alt mentye erismek icin ilgili simgeye, bir Gst meniye
geri dénmekicin  GERi simgesine dokunmak yeterlidir.

a

Menulerde gériinen ~  yukari asagi ok simgesi sol tarafinda bulunan kutudaki degerin
arttirilip azaltilmasi igin kullanilmaktadir. Degeri arttirmak icin yukari ok simgesine, azaltmak
icin asagl ok simgesine dokunmak yeterlidir. Simgeye basili tutuldugunda deger degisimi
miisaade edilen limite kadar artarak yada azalarak devam eder. Ug basamakli sayilar icin, ilgili
rakamin basamagina dokunarak o basamak tizerinde de degisiklik yapilabilir.

3.1 Cihaz Ayarlan

Ayarlar menisinden ulasilabilen “Cihaz SENSOR AYARLARI KORUMA AYARLARI
Ayarlari” alt menusinden, sistemin
nasil calisacagi ile ilgili tim seceneklere POMPA AYARLARI SURUCU AYARLARI
ulasilabilir. “Cihaz Ayarlar” menisinin
icerigive bu ayarlarin ne ise yarayacagina
dair detayl bilgi asagida verilmistir. SERVIS BAKIM AYARI

CIHAZ CALISMA MODU MANUAL POMPA KONTROLU

Sekil 3: Cihaz Ayarlari MenUsU

3.1.1 Cihaz Calisma Modu

EPLC-6 kontrol Unitesi, Cihaz Calisma
Modu menisiinden yapilan hidrofor ve
sirkiilasyon secimine gore 2 farkli modda O HIDROFOR
calisabilmektedir.

Hidroformodunda, EPLC-6 kontrol Uinitesi ® SIRKULASYON
1 adet 4-20 mA basing transmitterinden
okudugu bilgiyi sistemin caligmasi
istenen set degeri ile karsilastirir.

Sekil 4: Cihaz Calisma Modu Seg¢im Menisi

Transmitterden okunan basing bilgisi ayarlanan set degerinden biyik ise, sistem stand-by
konumda yani beklemede kalir. Eger transmitterden okunan basing bilgisi ayarlanan set
dederinden kiicik ise, sirasi ile en az calisan pompa devreye girer. Sistemde siirlict varsa ilk
calisan pompa siriict Gzerinden devreye alinir. E§er bir pompa talebi karsilayamiyorsa; varsa
diger pompalar sirasi ile talep durumuna gére devreye girer ve sistemin anlik basincini set
edilen basing degerine getirecek sekilde caligirlar.

Talep azaldikga yani anlik basing degeri set degerinin Uzerine ¢iktikga varsa slrticili pompa
hizini yavaslatarak referans basinci saglamaya calisir. ihtiyac olmamasi halinde pompalar
devreden cikar.
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Sirktlasyon modunda ise, EPLC-6 kontrol Unitesi 2 adet 4-20 mA basing transmitterinden
okudugu bilginin transmitter1-transmitter2 olacak sekilde yani tesisatin girisinde bulunan
transmitter ile tesisatin ¢ikisinda bulunan transmitterin okudugu degerlerin farki ile set edilen
fark basinci degerini karsilastirir. Sistem calistirildiginda, eger transmitterlerden okunan
degerlerin farki set degerinden buyuk ise sistem tek pompa ¢alismasini sirdirdr. Sistemde
strlci var ise minimum frekansta calisir. Eger transmitterlerden okunan basing degerlerinin
farki ayarlanan set degerinden kiiglik ise ve sistemde slirlicti var ise siirlicl ile calisan pompa
hizini arttirarak referans fark basincini saglamaya calisir. ihtiyac olmasi halinde yani bir pompa
ihtiyaci kargilayamaz ise varsa diger pompalar sirasi ile devreye girer, ihtiyagc olmamasi halinde
desirasiile devreden ¢ikar. Eger transmitterlerden okunan basing degerlerinin farki ayarlanan
set degerinin tekrar lzerine cikarsa yani talep az ise tek pompa calismaya devam eder. Eger
strlci varsa minimum frekansta calisir.

PARAMETRE | HIDROFOR | SIRKULASYON
MiNIMUM BASINC KORUMA DEVREYE GIRME SURESI 30sn 30 sn
MAX BASING KORUMA SURESI 10 sn 10 sn
POMPA DEVREDEN CIKMA SURESI FABRIKA 30sn 30 sn
POMPA DEVREYE GIRME SURESI FABRIKA 30sn 30 sn
ES YASLANMA SURESi SAAT 12 saat 12 saat
SISTEM POMPA SAYISI FABRIKA 3 pompa 3 pompa
UYANMA BASINCI DEGERI 0,5 bar 0,2 bar
BASING UST LiMIiT DEGERI 12 bar 10 bar
SURUCU DEVREDEN GIKMA FREKANSI 44 Hz 44 Hz
SURUCU UYANMA SURESI FABRIKA 5sn 5sn
SURUCU UYUMA SURESI 30sn 30 sn
MiNIMUM BASING KORUMA TEKRAR SAYIS| 5 0
MIN BASINGC KORUMA BAR 2 bar 0.1 bar
SENSOR SECENEGI SENSOR 1 SEN1-SEN2
YEDEK POMPA NO 0 0
YEDEKLEME 0 0
SURUCU SECIiMi FABRIKA 1 1
BASINC SET DEGERI 8 bar 1 bar
SENSOR TiPi 16 bar 10 bar

Tablo 1. Cihaz Fabrika Ayarlar Tablosu
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3.1.2 Pompa Ayarlan POMPA AYARLARI
"Pompa Ayarlart” menUsinden; > = ~
sistemdeki pompa sayisi, yedek 6 }f 015 }f 0.2 }f
pompalarin devreye girme ve c¢ikma

streleri, es yaslanma siiresi, uyanma fark 1 }% 015 }% 012 }%

basinci ve manuel pompa yedege alma
gibi ayar ve degisikliklerin yapilmasi
mUmkindur.
KAYDET GERI

Sekil 5: Pompa Ayarlari MenUsu

Pompa Sayisi: Sekil 5'deki ekran goérintisinde gorilen pompa sayisi béliminden,
simgelerine dokunarak belirlenir. Maksimum 6 pompaya kadar arttirilabilir.

Pompa Devreye Girme Siiresi: Pompa devreye girme silresi, c¢ok pompali (2-6 pompa)
sistemler icin 1. pompadan sonra ihtiya¢ halinde sirasiyla calisacak olan pompalarin devreye
girmesi icin gegen suredir. Strlcili modda, stirlict maksimum frekansa ulagsmis ve set degeri
anlik degerden buylk ise belirlenen devreye girme siresi arka planda saymaya baslar.
Ayarlanan devreye girme siresince, set edilen basinca ulasilamaz ise sistemde caligmayi
bekleyen bir pompa devreye girer. Bu islem anlik basin¢ degeri set edilen basing degerine
ulagincaya kadar tim pompalar igcin devam eder.

Suricuslz sistemlerde ve strlictinin hataya gegmesi durumunda;

Hidrofor modunda devreye girme siresi 10 kat kisalir. Yani devreye girme siresi 30 saniye
olarak ayarlanmissa bu sire 3 saniyeye diser.

Sirkiilasyon modunda devreye girme stiresi 2 kat uzar. Yani devreye girme suresi 30 saniye
olarak ayarlanmigsa sirtcusiz sistemlerde ve siirlicti hata durumunda bu sire 60 saniyeye
cikar, fabrika ayari 30 saniyedir.

Pompa Devreden Cikma Siiresi: Pompa devreden c¢ikma siresi, cok pompali (2-6 pompa)
sistemler icin birden fazla pompa devrede ve ayni zamanda anlk basing dederinin set
dederinden bulyik oldugu durumda pompa devreden c¢ikma siresi arka planda sayar.
Ayarlanan devreden c¢ikma slresi boyunca anlik deder set degerinin altina dismez ise
calismakta olan pompalar sirasiyla devreden cikar.

Sirlclsiz sistemlerde ve striicinin hataya gegmesi durumunda;

Hidrofor modunda devreden cikma siresi 10 kat kisalir. Yani devreden ¢ikma stresi 30 saniye
olarak ayarlanmigsa bu siire 3 saniyeye duser.

Sirkllasyon modunda devreden ¢ikma siiresi 2 kat uzar. Yani devreden ¢ikma siiresi 30 saniye
olarak ayarlanmissa sirliclisiiz sistemlerde ve siriici hata durumunda bu siire 60 saniyeye
cikar, fabrika ayari 30 saniyedir.

Uyanma Basinci: Uyanma basinci; set edilen sistem basinci ile pompalarin devreye girecegi
basing degeri arasindaki fark basincidir.

Hidrofor modunda uyanma basinci; uyanma (pompa devreye girme) siresinin sayilmaya
baslandigi, sistemin stirekli devreye girip citkmasiniengellemekicin tanimlanmis, istenildiginde
degistirilebilen fark basing degeridir.
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/\ P :Uyanma basinci
At1 : Pompa devreye girme sresi
/A\t2 : Pompa devreden ¢ikma stresi

P (bar)

Uyuma Bolgesi At2

At2
Set Basinct —— = —
AP o |

Uyanma Basinci—

Atl Atl

o L (sn)

Pompa Devrede|

__t(sn)

Grafik 1- Hidrofor calisma modunda uyanma fark basinci ve pompa devreye girme iligkisi

Ornegin; Set basinci 8 bar ve uyanma basinci 0,5 bar ise sistemin anlik basing degeri 7,5 bar
degerinin altina distikten ve uyanma siresi kadar zaman gectikten sonra, ¢calismayi bekleyen
bir pompa devreye girer. Fabrika ayari hidrofor modunda 0,5 bar olarak ayarlanmistir.

Sirkilasyon modunda uyanma basinci kavrami farklilik gdstermektedir. Sirkilasyon
sistemlerinde en az bir pompa devamli ¢alistigi icin, mentde bahsedilen uyanma basinci
degeri, slrlclstz sistemlerde ve sirlclinin hataya gegmesi durumunda devreye giren
bir degiskendir. 1. Pompadan sonra devreye girecek olan pompalar icin gecerli olan bu
degisken, devreye girmeyi bekleyen pompalari, eger anlik fark basinci degeri, tesisat basinci
set degerinden uyanma basinci kadar dislk ise pompa devreye girme silresi sonunda
devreye alir. Eger anlik fark basing degeri, set degerinden uyanma basinci kadar biyikse
calismakta olan pompalar, pompa devreden ¢ikma siresi sonunda devreden c¢ikar. Fabrika
ayari sirkilasyon modunda 0,2 bar olarak ayarlanmustir.
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Set Basinci

AP :Uyanma basinci
At1 : Pompa devreye girme suresi

A\ t2 : Pompa devreden cikma suresi

Birden fazla
pompa devrede

P (bar)
| S P D d
A arma Boiges! 4z
Pompa Devreye
Alma Bélgesi At
o b (sN)
tl 2 t3 t4 t5 T

o t(sn)

Grafik 2- Sirkllasyon ¢calisma modunda uyanma fark basinci ve pompa devreye girme iliskisi

Es Yaslanma: Pompalarin ayni slrelerde calismalarini saglamak icin gelistirilmis bir
algoritmadir. Hidrofor modunda calisma siiresi en az olan pompa 1. Pompa olarak devreye
girer. Surliclli modda ise, sistem uyku moduna gegmeden surlcti ile calisan pompa ¢alisma
esnasinda es yaslanmaya bagl degisim yapmaz, sistemin uyku moduna ge¢cmesi beklenir. Bir
sonraki calismada en az calisan pompayi devreye alarak calismasini stirdrir.

Sirkiilasyon modunda sistem calismaya basladiginda ilk olarak en az calisan pompayi devreye

alir. Ayarlanan es yaslanma siresi doldugunda pompalar arasinda degisim yapar.

Yedek Pompa: Sistemdeki herhangi bir pompa, kullanici tarafindan manuel olarak devreden
cikartiimak isteniyor ise ilgili pompa secilir ve Yedek Pompa A¢/Kapat sec¢imi aktif edilerek

KAYDET simgesine dokunulur.

3.1.3 Sensor Ayarlan

“Sensor Ayarlar” menuslinden, set

basinci, sensér kalibrasyonu,

sensor

secimiile ilgili ayarlar yapilabilmektedir.

NOT: Menlde belirtilen sensér ifadesi
basing transmitterini ifade etmektedir.

SENSOR AYARLARI

(10888 SIFIRLA 1_00}% 00

(+)16 BAR

o  GLLE 1_00}% 00

8.0 <

KAYDET

Sekil 6: Sensor Ayarlart MenUst

(+) SENSOR 1
(O SENSOR 1
() SEN1SEN2

() OTOMATIK

GERI
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Set Basinci: Sistemin calismasi istenilen basing degerine denir. Hidrofor modunda basing
transmitterinden okunan deger ile iliskilendirilir. Sirkiilasyon modunda ise transmitter1 ve
transmitter 2 den okunan degerlerin farki ile iliskilendirilir.

Maksimum Basing: Basing transmitterinin 20 mA maksimum degerine karsilik gelen basing
degeridir. Standart olarak 10,16 ve 25 bar lik transmitterler icin ekrandan secim yapilabilir.

Sensoér Secimi: Hidrofor modunda Sensér1 fabrika ayari olarak secilmektedir. EPLC-6 ya ait
Sensor1 girisi hasarlanir ise, basing transmitteri Sensor2 girisine baglanip meniden Sensér2
secilebilir. Her iki girise transmitter baglanarak sensor secimi Otomatik olarak secilirse,
Sensorl arizalandiginda sistem durusa gegcmeden Sensor2'den okunan deger baz alinarak
calismaya devam eder.

Sirkilasyon modunda Senséri- Sensér2 fabrika ayari olarak secilmektedir. Bu modda sensor
secimi olarak sadece Sensér1 veya sadece Sensor2 secilemez. Fakat Sensér1- Sensor2
secilmis olmasina ragmen Sensér2 baglanmaz veya Sensér2 den bir bilgi gelmez ise sistem
uyari verir ve Sensor1’ den okunan degere gére calismaya devam eder. Sensér1 baglanmaz
veya Sensorl1’den herhangi bir bilgi gelmez ise sistem bloke olur.

Sensor Kalibrasyon: Sensér kalibrasyon ayarlari sayesinde, transmitterden okunan basing
degeri ile tesisattaki gercek basing degderi arasinda bir fark var ise, bu fark bu meniden
giderilebilir. Ana ekranda goriintilenen basing degerinin yanlis oldudu distniltyor ise su
sekilde kontrol edilebilir; tesisattaki basing degeri 0 bar iken srria 1,002 [00] yandaki sekilde
sag kisimdaki kutu igcinde belirtilen deder O dan farkli ise [srria| simgesine dokunularak
tesisattaki basing degerisifirlanmis olur. Tesisattaki basing degeri 0 dan farkli, sensér maksimum
degerleri dogru secilmis ve manometreden okunan basing degeri hatali ise |srreal 10000
yandaki sekilde |sFrial ikonunun sagindaki deger %20 oraninda arttirilip azaltiimak sureti ile
tesisattaki basing degderi ile ana ekranda goruntilenen basing degeri esitlenebilir. Bu islem
her iki sensor icin ayri ayri yapilabilir.

3.1.4 Koruma Ayarlari: KORUMA AYARLARI
"Koruma Ayarlart” menusunden, o

maksimum  ve  minimum  basing 120}% 5 }f 0.3 }%
dederleri  ile bu basing koruma

ozelliklerinin aktif olmasi igcin gegen

siireler ayarlanabilmektedir. Bu sayede 015}% 20 }%

sistem, calismasi i¢cin uygun olmayan
basinclardan, kavitasyon ve susuz ¢alisma

. KAYDET GERI
durumlarindan korunabilir. e L
Sekil 7: Koruma Ayarlari MenUsi

Maksimum Koruma Basinci: Sistemi ylksek basinglardan korumak icin kullanilan bu
parametreden maksimum basin¢ degeri ayarlanir. Eger sistem basinci, Maksimum Koruma
Basinci'ndan, Maksimum Basing Koruma Siresi boyunca yuksek kalirsa, sistem ylksek basing
koruma durumuna gecer ve calisan tim pompalar o esnada durur. Sistem basinci set
degerinin altina diserse, sistem tekrar calismaya baslar, yani disaridan midahale olmaksizin
sistem caligmasi uygun sartlara geri dondiginde tekrar gerceklesir.

Maksimum Basin¢ Koruma Siiresi: Sistemdeki anlik basing degerinin, maksimum basing
degerini gegcmesi halinde bu korumanin aktif olmasi icin gegmesi gereken siiredir. Bu sire
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boyunca, anlik basing, maksimum basingtan bulyik ise sistemde calismakta olan pompalar
durur.

Minimum Koruma Basinci: Sistemi uzun streli distik basinglardan korumak, kavitasyon ve
susuz ¢alisma gibi durumlara karsi sistemde ariza olusumunun éniine gegmek igin Minimum
Koruma Basinci degeri parametresi kullanilir. Eger sistem basinci Minimum Koruma Basinci’
ndan Minimum Basing Koruma Siresi boyunca dustk ise, sistem distk basing koruma
durumuna gecer ve c¢alisan tim pompalari durdurur. Minimum basing koruma degeri O ise
koruma devre disi birakilmis olur.

Minimum Basin¢ Koruma Siiresi: Sistemdeki anlik basing degerinin, minimum basing
degerinden distk olmasi halinde, dustik basing korumasinin aktif olmasii¢in gegmesi gereken
stredir. Bu siire boyunca anlik basing minimum basingtan kicik ise sistemde calismakta olan
pompalar durur.

Tekrar Sayisi: Hidrofor sistemlerinde minimum basing korumasi olustugunda genelde
periyodik olarak sistemin tekrar calismasi istenir. Tekrar sayisi minimum basing korumasi
sonunda bir bekleme siiresi ardindan sistemin tekrar calistirilmasini saglayan bir fonksiyondur.
Tekrar sayisi maksimum 5 e kadar yikseltilebilir. Olusan distk basing korumasi sonrasi
bekleme siresi periyodik olarak uzar. ilk denemede 2 dk olan bu stire 5. Denemede 50 dk
olacak sekilde ayarlanmistir. Sistem, set edilen tekrar sayisi sonunda basing yikselmez ise
bloke olur.

NOT: Tekrar sayisi O segilmis ise 1. Dlslk basing hatasi durumunda sistem bloke olur.

Blokaji kaldir: Sistem, duslk basing korumasina gegmis ve bloke olmus oldugu durumda,
bekleme suresi kadar beklemeden sisteme midahale isteniyor ise | BLOKAJI KALDIR
simgesine dokunarak hatalar sifirlanabilir.

3.1.5 Siiriicii Ayarlan: SURUCU AYARLARI
Sirlict Ayarlari menusi, otomatik PID s
ayarlarinin degistirildigi, buna bagli tepki - i
hizinin ayarlanmasina ve slriici frekans 1 }f 20 }f
ayarlarinin ~ degistirilmesine  olanak
saglayan menuidir. Sekil 8'de gériilen 000}% 05 }%
surlicii se¢imi simgesi aktif ise sistem
striictlii modda caligir.

KAYDET FREKANS AYARLARI GERI

Sekil 8: Surtict Ayarlart MenUsu

Tepki Hizi: Siricili modda set basinci degeri ile anlik basing dederi arasindaki farka gore
strlcil hizindaki degisimin yani stirlict tepki hizinin ayarlandi§i parametredir. Tepki hizi 3 farkli
kademede ayarlanabilmektedir; 1. Kademede sirici tepki hizi yavastir, arttirildikga EPLC-6
panelin slriclye génderdigi referans hizdaki degisim hizi artar. Dolayisi ile strlci ile ¢alisan
pompa donis hizindaki degisim hizi da tepki hizi ile orantili olarak degisir.

Uyuma Zamani: Uyuma; hidrofor modunda sistemin anlik basincinin set basincindan
blylk olmasi ve pompalarin calismaya hazir vaziyette bekledigi yani pompalarin ¢alismadig
durumdur. Stracili sistemlerde; tek pompa calisiyor iken sistem basinci set basincinin
Uzerinde ve sirici frekansi strlct devreden ¢ikma frekans dederinin altina distip, uyuma
zamani boyunca bu frekans degerinin altinda kalir ise sistem uykuya gecer.

11 www.etna.com.tr



Uyanma Zamani: Sistem hidrofor modunda, strtci aktif ve sistemdeki pompalar calismiyor
iken, slrtcl ile calisacak olan pompanin calismasi igin sistem basincinin set basincindan
uyanma basinci kadar distk bir degere ulastigi durumda pompalarin calismasi icin gegmesi
gereken siireye uyanma zamani denir.

3.1.5.1 Siriici Frekans

Aya rla rl : SURUCU DEVREDEN CIKMA FREK. SURUCU MIN. FREKANSI
Sirlct Frekans Ayarlart menusi, EPLC- 30 Hz 25 Hz
6 panelden sirticliye génderilecek olan

referans frekans degerlerinin (strlci SURUGU MAKS. FREKANSI

max/min frekansi, slUruclt devreden 50 -Hz

¢cikma frekansi) ayarlandigi menudur.

g e e o KAYDET
Maksimum Frekans: Surlcinin calisacagi .

maksimum frekans degerinin belirlendigi Sekil 9: Stirtict Frekans Ayarlart menisi
parametredir.

Minimum Frekans: Sirlcinin calisacagi minimum frekans degerinin  belirlendigi
parametredir. En diistik 25 Hz olarak ayarlanabilmektedir.

Siirliicli Devreden Cikma Frekansi: Hidrofor modunda surtict aktif iken gecerli olan bu
parametre, slrlctnin hangi frekansta devreden c¢ikacaginin ayarlandigi parametredir.
Pompa kapali vana basinci ile set basinci arasindaki iligki distintldiginde; slriict devreden
¢cikma frekansinin, pompanin galismasi istenilen farkli calisma degerleri icin uygun ayarlara
set edilmesi gereklidir. Yani bir sistemde calismakta olan pompalar icin; set degeri arttirilir ise
surlcil devreden cikma frekansi da arttirilmalidir.

3.1.6 Manuel Pompa

(L]
Ko ntrolu: POMPA1 SURUCU POMPA1 SEBEKE B OTOMATIK

Manuel pompa kontroll, pompalarin dénis POMPA2 SURUCU POMPA2 SEBEKE
yonlerinin devreye alma esnasinda kontrol POMPA3 SURUCU POMPA3 SEBEKE

edilmesi amaci ile kullanilan bolimdar. Tek

strlGcili cok pompalisistemlerde, her pompa POMPA SURUCU PONPA SEBEKE

icin ayri ayri ekrandaki simgelere dokunmak POMPA5 SURUCU POMPAS SEBEKE
sureti ile o pompayr ilgili kontaktorler

Uzerinden sebeke veya sirlcu ile 3 saniye
boyunca ¢alistirir. Bu esnada, doniis yéniniin Sekil 10: Manuel Pompa Kontroli Mendisl
pompa Uzerinde belirtilen yon ile ayni oldugu

kontrol edilmelidir. Bu kontrol yapilirken,

Sekil 10'daki otomatik se¢im kutusu manuel

olarak degistirilip, pano on kapagindaki

segici buton 0 konumuna getirilmelidir. Yani

panele ait harici start pasif edilmelidir.

POMPAG SURUCU POMPAG SEBEKE

12



3.2 Servis Bakim Periyodu:

Servis Bakim Periyodu; sistem devreye alindiktan
sonra, ileriki bir tarihte servisin bakim yapmasinin
panel tarafindan hatirlatilmasi icin kullanilacak olan
ayar ekranidir. Sekil 11'de sol Ust kisimda bulunan
ac¢/kapat secenegi aktif edilerek istenilen tarihe ait
ay, glin ve saat ekranda secilmek sureti ile ayarlanmig
olur. Bu zaman, paneldeki gercek zamanli tarih ve
saate gore calisir.

3.3 Genel Ayarlar

Genel Ayarlar menisi, sistem calisma modu,
calisma basinci, pompa sayisi gibi sisteme
ozel degiskenlik gostermeyen diger ayarlarin
yapilabildigi mentdur. Ayrica hata ge¢misi de bu
mend altinda bulunmaktadir.

3.3.1 Dil Ayarlar::

Dil secimi meniisiinden Tiirkce ve ingilizce
olarak dil se¢imi yapilabilmektedir.

13
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AC/KAPAT

SAAT

23

Sekil 11: Servis Bakim Periyodu

DIL AYARLARI HABERLESME AYARLARI
HATA GECMISI SAAT-TARIH AYARI

Sekil 12: Genel Ayarlar MenUsu

O TURKCE

® INGILIZCE

Sekil 13: Dil Segimi Mendisu

www.etnha.com.tr



3.3.2 Haberlesme Ayarlar: MODBUS HABERLESME AYARLARI

Modbus haberlesme ayarlarinda PARITY, PARTY SISEED LR E
STOP BIT, BAUD RATE ve CIHAZ ID ayarlari ° ° ®
yapilabilmektedir. CIHAZ ID ayarindan, ayni ® ® o
bina otomasyonu sistemi ile birden fazla J ®
cihaz haberlestirilecek ise sisteme bagli o

her bir panelden cihaza 6zel ID numarasi AT
belirlenir. Diger ozellikler icin tanimlanmis 001 =

ayarlar Sekil 14'de gorilebilecegi Uzere KAYDET GERI

degistirilebilir.  (YOK=NONE, TEK=ODD, Sekil 14: Modbus Haberlesme Ayarlari MenUsU

CIFT=EVEN)

Modbus RTU protokoli ile okuma ve yazma yapilabilir. Versiyon 4 (V4) ve daha Ust versiyonlar
(V5) icin register tablosu asagida tablo 3'te paylasiimistir. Modbus 06 Write Single Register
fonksiyonu ile belirtilen adreslere (W) yazma yapilabilir.

Modbus tizerinden yazma 6zelliginin tabloda belirtilen adreslerde (W) calismasiicin panel stop
konumuna alinmalidir. Panel stop konumuna alinmasi igin pano tzerindeki otomatik manuel
secici butonu (AUTO -MAN), 0 (Stop) veya Manuel (MAN) konuma alinabilir veya modbus
Uzerinden &ncelikli olarak Write Single Register fonksiyonu ile 40001 adresine 0 degeri
gonderilerek panel stop konumuna alinabilir. Panel stop konuma alindiktan sonra Write Single
Register fonksiyonu tabloda belirtilen yazma (W) adreslerinde kullanilabilir. Modbus tzerinden
panelin tekrar start konumuna alinmasi icin 40001 adresine 1 degeri génderilmelidir.

Manuel otomatik mod secimi hem modbus tzerinden hem de pano 6n kapaginda bulunan
AUTO - MAN anahtardan yapilabildigi icin panel enerijili iken son yapilan se¢im her zaman
hafizaya alinir.

Modbus register tablosu bir sonraki sayfadadir.

14
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BELLEK | FONKSIYON | BIiRiM | CARPAN | DEGER ACIKLAMA
ADRESI (R=Read, ARALIGI
W=Write)
40000 R - - 0-1 Servis bakim alarmi (1- alarm var, 0- alarm yok)
40001 R/W - - 0-1 Panel start stop bilgisi (1- start mod, 0- stop mod)
40002 R - - 0-1 Blokaj hatasi (1- blokaj, 0- hata yok)
40003 R - - 0-1 Faz hatasi (1- faz hatas, O- hata yok)
40004 R - - 0-1 Su yok (1- su yok, 0- hata yok)
40005 R - - (0) 1] Sensor 1 hata durumu (1- sensor arizasi, 0- hata yok)
40006 R - - 0-1 Sensdr 2 hata durumu (1- sensér anizasi, 0- hata yok)
40007 R - - 0-1 Yiiksek basing hatasi (1- yiiksek basing hatasi, 0- hata yok)
40008 R - - 0-1 Surtict hatasi (1- stirlict hatasi var, O- hata yok)
40009 R Saniye - 0- 65535 | Dustik basing geri sayimi (Hata varsa kalan stire geri sayar.)
40010 R Hz 0.1 450 - 650 | Suriicii frekansi
40011 R - - 0-1 Calisma modu (1-Sirkdlasyon, 0- Hidrofor)
40012 R Bar 0.1 0-65535 | Hatbasinci
40013 R/W Bar 0.1 0- 65535 | Setbasinci
40014 R - - 0- 65535 | Pompa 1(11- Pompa calisiyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40015 R - - 0- 65535 | Pompa 2 (11- Pompa ¢alisiyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40016 R - - 0- 65535 | Pompa 3(11- Pompa calistyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40017 R - - 0- 65535 | Pompa 4 (11- Pompa calisiyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40018 R - - 0- 65535 | Pompa 5 (11- Pompa calisiyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40019 R - - 0- 65535 | Pompa 6(11- Pompa calistyor, 22- Pompa duruyor, 33- Pompa yedek, 44- Termik hatasi)
40020 R - - 0- 65535 | Pompa sayisi
40021 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 1 toplam calisma stiresi
40022 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 2 toplam calisma stiresi
40023 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 3 toplam calisma stiresi
40024 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 4 toplam calisma stiresi
40025 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 5 toplam caligma stiresi
40026 R Dakika 6 0- 65535 | Pompa 6 toplam calisma stiresi
40027 R - - 0-1 Distik basing hatasi (1- distik basing hatasi, 0- hata yok)
40028 R/W - - 0-1 Yedek pompa 6zelligini ag kapat (0 - kapat 1-ag)
20029 R/W ) 1 0-6 Xeg_es(fr:;nap; s;)e_g[i)r;wirgg-&]y;dek pompa yok, T- pompa 1, 2- pompa 2, 3- pompa 3, 4-pompa
40030 R/W Saniye 1 0-255 Devreye girme siresi (0 - 255)
40031 R/W Saniye 1 0-255 Devreden cikma siiresi ( 0 - 255 )
40032 R/W Bar 0.1 0-20 Uyanma basinci (0-2.0)
40033 R/W Saat 1 0-255 Es yaslanma siresi ( 0 - 255 )
40034 R/W Saniye 1 0-255 Minimum basing koruma stiresi ( 0 - 255 )
40035 R/W Bar 0.1 0-20 Minimum basing koruma degeri (0-2.0)
40036 R/W Saniye 1 0-255 Maksimum basing koruma stiresi ( 0 - 255 )
40037 R/W Bar 0.1 20-250 | Maksimum basing koruma degeri (2.0 -25.0)
40038 R/W - 1 0-5 Minimin basingta tekrar sayisi (0, 1,2, 3,4,5)
40039 R/W - 1 1-3 Surtict tepki hizi (1,2,3)
40040 R/W - - 0-1 Siirict secimi ( 0- siiriici devre disi, 1- siriicii devrede)
40041 R/W Saniye 1 0-60 Uyuma stiresi (0- 60 )
40042 R/W Saniye 1 0-60 Uyanma siiresi (0 - 60)
40043 R/W Hz 1 25-60 Surtict devreden gikma frekansi ( 25 - 60 )
40044 R/W Hz 1 25-50 Strtict minimum frekansi (25 -50)
40045 R/W Hz 1 25-60 Siirticti maksimum frekansi ( 25 - 60)

Tablo 2: Modbus Register Tablosu
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3.3.3 Tarih/Saat Ayar: TARIH SAAT AYARI

Tarih Saat Ayari menisinden cihaza ait

gercek zamanli tarih ve saat sekil 15'ten 13 }% 11 }%

de gorildugu gibi ayarlanabilmektedir.
09 = 38 -

KAYDET

Sekil 15: Tarih Saat Ayarlari

3.3.4 Olay Kaydu: OLAY KAYDI
Olay Kaydi béliminde, gegmis tarihe

02/06/2017  12:35:21  TERMIK 6 HATASI DUZELDI

2017 =
46 <

GERI

GERI

dénik olusan 100 olay kaydi, tarih, saat 02/06/2017  12:35:21  TERMIK 5 HATASI DUZELDI
o . = o 02/06/2017  12:35:20  TERMIK 4 HATASI DUZELDI
ve hata detayini icerecek sekilde gosterilir. 02/06/2017 123520  TERMIK 3 HATAS| DUZELDI
kl 1 6/d k - k d k b 02/06/2017  12:35:19  TERMIK 2 HATASI DUZELDI
Seki a eKkranin sag Kismindaki bar 02/06/2017  12:35:19  TERMIK 1 HATASI DUZELDI
< o . 02/06/2017  12:35:15  TERMIK 1 HATASI
gUbugu a§ag| Veya yUkarI Ok tu§|ar| lle 02/06/2017  12:35:15  TERMIK 2 HATASI
Af g 02/06/2017  12:35:15  FAZ KESIK HATASI DUZELDI
hareket ettirilerek Olay Kaydi ekranindaki QolbbianiT 125515 Tz KESKCHATS
tum hatalar gérUntU|enebi|ir. 02/06/2017 ~ 12:35:14  TERMIK 4 HATASI
02/06/2017  12:35:13  TERMIK 5 HATASI
Sekil 16: Olay Kaydi Ekrani
L] L]
3.4 Genel Bilgiler GENEL BILGILER
Genel  Bilgiler =~ menisinden,  cihaz

versiyon numarasi, her pompa icin
sUriicl, sebeke ve toplam calisma sireleri
goriuntilenebilmektedir.

Sekil 17: Genel Bilgiler Ekrani
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Motor Giicii ‘ 1 Pompali ‘ 2 Pompali ‘ 3 Pompali

HP KW E(mm) | B(mm) | D(mm) | E(mm) | B(mm) | D(mm) | E(mm) | B(mm) | D (mm)
0,5 0,37 500 700 260 500 700 260 600 800 260
0,75 0,55 500 700 260 500 700 260 600 800 260
1 0,75 500 700 260 500 700 260 600 800 260
1.5 1,1 500 700 260 500 700 260 600 800 260
2 1,5 500 700 260 500 700 260 600 800 260
3 2,2 500 700 260 500 700 260 600 800 260
4 3 500 700 260 600 800 260 600 800 260
5,5 4 500 700 260 600 800 260 600 800 260
7,5 5,5 500 700 260 600 800 260 600 800 260
10 7,5 500 700 260 600 800 260 600 800 260
15 11 500 700 350 700 900 350 800 1000 350
20 15 500 700 350 700 900 350 800 1000 350
25 18,5 600 800 350 800 1000 350 1000 1200 350
30 22 600 800 350 800 1000 350 1000 1200 350
Motor Giicii 4 Pompali 5 Pompali 6 Pompali
HP KW E(mm) | B(mm) | D(mm) | E(mm) | B(mm) | D(mm) | E(mm) | B(mm) | D (mm)
0,5 0,37 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
0,75 0,55 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
1 0,75 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
1.5 1.1 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
2 1,5 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
3 2,2 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
4 3 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
5,5 4 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
7,5 5,5 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
10 7,5 700 900 260 800 1000 350 800 1000 350
15 11 1000 1200 350 1000 1200 350 1200 1400 350
20 15 1000 1200 350 1200 1400 350 1200 1400 350
25 18,5 1000 1200 350 1200 1400 350 1200 1400 350
30 22 1000 1200 350 1200 1400 350 1400 1600 350

Tablo 3: AVS Pano Olcii Tablosu
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5. Bakim

Genel Bilgilendirme

Elektrik Tehlikesi:
UYARI: Herhangi bir servis veya bakimdan 6nce sitemin enerjisini kesin ve strlci icerisinde
bulunan kapasitorlerin desarj olmasi igin en az 5 dakika bekleyin.

Kontrol Listesi:

e Sogutma fani ve havalandirmada toz olmadigindan emin olun.

e Ortam sicakliginin misaade edilen calisma kosullari icinde oldugundan emin olun.

e Cihaz tizerinde herhangi birislem yapmadan énce cihazin enerji beslemesinin kesildiginden
emin olun.

® Her zaman pompa ve motor talimatlarina uyun.

® Daha detayli bilgi igin Uretici firma ile gorusin.

Hata Gecmisini Kontrol edin:
* Hata gecmisinden Grinin galisma sartlari hakkinda bilgi edinmek mimkinddr.
Bu bilgiye, "Genel Ayarlar” menisiinden “Hata Ge¢misi” simgesine dokunarak ulasilabilir.

L3
6. Sorun Giderme ALARM EKRANI
. e CIHAZ PANELDEN BASLATILMADI GERI
UYARI: Herhangi bir kurulum veya bakim e
2 i i iisini SU HATAS| |
yapmadan Once sistemin enerjisini s
mutlaka kesin. YUKSEK BASING HATAS] !
SURUCU HATAS
POMPA 1 TERMIK HATAS! |
Uyarllar ve Hatalar: POMPA 2 TERMIK HATAS !
. POMPA 3 TERMIK HATAS! |
Herhangl blr alarm veya hata meydana POMPA 4 TERMIK HATAS| !
o < POMPA 5 TERMIK HATAS! !
geldiginde ekranin sag st kisminda A R,

bulunan “Alarm” simgesi kirmizi renkte
yanip soner. Uyari ve hatalari  “Alarm”
simgesine dokunarak “Alarm Listesi” Sekil 19. Alarm Ekrani
ekranindan gorintilemek mimkinddr.
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HATA ve
ALARMLAR

Manuel-0-Otomatik secici butonunu kontrol edin.

CIHAZ EPLC-6 panelin 1 nolu e BMS'den start geldigini veya “Uzaktan Calistir” klemenslerinin
1 PANELDEN klemensine 24V DC képrilenmis olup olmadigini kontrol edin.
BASLATILAMADI sinyal gelmiyor. e RL3 rélesinin bobin uglarinin enerjilenmediginden emin olun.
e Kablo baglantilarini kontrol edin.
SRLEG R 2 el : Bif;gikl slu se(\:lllyesmcli korlm;tirolv edljnA .
2 | suvok emansine 24V DC i cAopdinmdeciiindnennoln
Sl el ® RL1r6 esinin bobin uglarinin enerjilendiginden emin olun.
e Kablo baglantilarini kontrol edin.
o Sebeke voltajini, her bir faz igin faz-notr gerilimini kontrol edin.
EPLC-6 panelin 3 nolu e Faz sirasini kontrol edin.
3 | FAZ HATASI klemensine 24V DC e Faz koruma rélesini kontrol edin.
sinyal gelmiyor. e RL2 rélesinin bobin uglarinin enerjilendiginden emin olun.
e Kablo baglantilarini kontrol edin.
EPLC-6 panelin 4, e Termik hata uyarisi veren pompaya ait termik réleyi kontrol edin.
POMPA TERMIK 5,6,7,8,9nolu e Termik rélenin yardimei kontaklarini kontrol edin.
4 s klemenslerinden bir e Ayar menusiinden mevcut pompa adediile panelden set edilen
HATA veya bir kagina 24V DC pompa adedinin ayni olduguna emin olun.
sinyal gelmiyor. e Kablo baglantilarini kontrol edin.
EPLC-6 panelin 35 nolu
. klemensine gelen sensér | o Sensérl kontrol edin.
5 SENSOR 1 sinyali, bagl olan caligir ¢ Sensérden gelen 4-20 mA sinyalini ampermetre ile kontrol edin.
HATASI durumdaki bir sensorin e Sensor kablo baglantilarinin yonlerini kontrol edin.
iletmesi gereken e Kablo baglantilarini kontrol edin.
degerden (4mA den) az.
ol Kemensine gelen | * Sensorifontoledin. A .
. e e Sensérden gelen 4-20mA sinyalini ampermetre ile kontrol edin.
6 SENSOR 2 | hsir d ! daki e Sensdr kablo baglantilarinin yénlerini kontrol edin.
HATASI o'an galisir durumaaxi e Sensor ayarlar menustinden Sensér seciminin dogrulugundan

bir sensérin iletmesi
gereken degerden
(4mA den) az.

emin olun.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
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HATA ve
ALARMLAR

Sistem basing
degerinin, ayarlanan

ETNA

Ayar menUslinden “Minimum Basing Koruma Degeri” parametresini
kontrol edin.

Ayarlar mentstinden “Minimum Basing Koruma Siiresi” degerini
kontrol edin.

7 MiNiMUM K’\éhrzm: B\eraesrlirJ(; Ekran tzerindeki basing degeri ile sistemde bulunan manometreden
BASINC HATASI e — “I?/Iinir’num okudugunuz degeri karsilastirarak uygunlugunu kontrol edin,
S e S Trar?srr.witter maksimgm deg?ri i'Ie-' sensor ayarJarl menUsQndeki
Sy ol secilmis olan transmitter degerinin ayni oldugundan emin olun.
Emis hattinin tikali olmadigindan veya sistemde herhangi bir kagak
olmadigindan emin olun.
ST e— Ayar menﬁsﬂndgn_ ”Maksimum Koruma Basinci” deggrinin, pompa
e hidrolik karakteristigi ile uyumlu oldugunu kontrol edm.l N
. "Maksimu’m Koruma Ayarlar menUstinden “Maksimum Basinc Koruma Suresi” degerini
8 MAKSIMUM Basinci” degerinden kontrol edin.
BASINC HATASI A "Maksimu;n Ekran Gzerindeki basing degeri ile sistemde bulunan manometreden
Basinc Koruma Siiresi” okudugunuz degeri kar§|la§tlr‘a‘rak uygunlugunu kontrol edin, _
T Transmitter maksimum degeri ile sensér ayarlar menustindeki
secilmis olan transmitter degerinin ayni oldugundan emin olun
e EPLC-6 panelin 10 nolu Surlict beslemesini ve sigortasini kontrol edin
9 | SURUCU HATASI | klemensine 24V DC Sirlcl hata kontagi ve EPLC 6 panel 10 no’lu klemens

sinyal gelmiyor.

arasindaki baglanti kablolarini kontrol edin

Tablo 4. Hata Mesaji Yonlendirme Tablosu
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7. Frekans Siiriiciisii (Danfoss iC2)

7.1. Frekans Siiriiciisii Kontrol Paneli Aciklamasi

Durum
gostergeleri

isletme
gOstergeleri

Menu ve
ana ekran
butonu

Sol butonu

Stop (dur)
ve reset
butonu

NUmerik Ekran

1IC2

MON |® .:
PGM (@
TOR |® ,

/

T
B l.'ll.l-l.li

WARN READY FAULT

@

@

\

Yukari

Asagi

Caligiyor

butonu butonu gostergesi

Sekil 20. Kontrol paneli gérinis
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Durum
gostergeleri

Potansiyometre
(local hiz ayarr)
OK (onay) butonu

Remote ve local
butonu

Geri butonu

Start (galis)
butonu
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= Gerekli
[\ [) LELTL Gostergeler Aciklama
Ayarlar
o Led yaniyor: Ekranda siirlicti durumu gosterilir. izleme
MON (monitor): modudur. Akim, frekans vb. degerler ekrandan izlenebilir. =
1 Durum Stirtici | dundad
St lori . Urtict programlama modundadir.
gostergelen P pregram (Yetkisiz kisiler tarafindan kullanilmamalidir.)
TOR (torque): Surict tork modundadir. (Kullanmayiniz.)
WARN: Uyari durumunda sabit yanar.
isletme ) R . )
2 S READY: Surtict calismaya hazir oldugunda sabit yanar.
FAULT: Ariza durumu olustugunda yanip soner.
3 Meni ve ana ekran Mentye girmek veya ana ekrana dénmek icin kullanilir.
butonu Basili tutulur ise men kisayol erisimi agilir.
4 | Sol butonu imleci 1 karakter sola kaydirir.
Stop (dur) ve Local modda sirlctliyt durdurmak veya
5 h
reset butonu arizalari resetlemek icin kullanilir.
6 | Yukari butonu Mentiler arasinda gegis ve ayar igin kullanilir.
7 | Asadi butonu Mentler arasinda gegis ve ayar icin kullanilir.
Led yaniyor: Siirlicti normal ¢alisiyor. (Motor devrede)
8 Calisiyor Led yanmiyor: Surtict durdu. (Motor durdu.)
gostergesi Led yanip séniiyor: Siirtici durma esnasindadir veya sirlct
calis komutu aldi ancak frekans cikisi yok.
o | Sl busn Local modda suriictyd calistirmak icin kullanilir.
(Kullanmayiniz.)
10 |Geributonu Bir dnceki meniye donmek icin kullanilir.
Remote ve local Remote (otomatik) - local (manuel) modlari arasinda gegis icin
11 o
butonu kullanilir. (Remote mode secili olmalidir.)
12 | OK (onay) butonu Ayarlanan parametreyi kaydetmek icin kullanilir.
13 Potansiyometre Referans dederi potansiyometre olarak secildiginde
(local hiz ayart) referans degerini degistirir. (Kullanilmamaktadir.)
Led yaniyor: Suriici local (manuel) moddadir.
LOC (local):
Led yanmiyor: Siiriicti remote (otomatik) moddadir. X
Led yaniyor: Suriici ters yondedir.
14 D.L.Jrum . REV (reverse-ters): il J
gostergeleri Led yanmiyor: Siriici ileri ydondedir. X
Led yaniyor: Setup 2 devrededir.
ST2 (setup 2):
Led yanmiyor: Setup 2 devre disidir. Setup 1 gegerlidir. X

Tablo 5. Kontrol paneli agiklamasi
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7.2. Ekran Aciklamalari ve Menii Akisi

Surtct enerjilendirildikten sonra, durum ekrani ile ana meni arasinda gegis yapmak icin
Menii/Ana ekran diigmesine basin. Ogeleri secmek icin Yukari/Asagi diigmelerini kullanin ve
se¢imi onaylamak icin OK diigmesine basin.

Ana menii
(PGM ledi yaniyorken)

Durum gosterimi
(MON ledi yaniyorken)

g1 P4.2.1.1 Motor Type
Referans(a)’;:') cFoR00 Q1: Motor Bilgileri
’ }
*[0] IM Asenkor motor Magnet Motor
(Secili) [1] SPM veya [3] IPM
Cikis frek?':; 5 533 l
P4.2.2.1 Nominal giici P4.2.2.3
P4.2.2.2 Nominal voltaji P4.2.2.5
- P4.2.2.3 Nominal akimi P4.2.3.7
Motor akimi [1 n izl P4.2.2.4 Nominal frekansi | |P4.2.4.1
[ L T o
(A) 0 ayarlar P4.2.2.5 Nominal hiz P4.2.1.2
menusu
P4.2.1.2 Kutup sayisi
SR{C | |
Tork =
(Nm) o 0 l

DC bara voltaji

g CC 2: |
(V) EE *f(=\** Q Sg%rniama *[20] Hiz kontrol modu (segili)
= ¢ [21] Proses kontrol
[22] Coklu hiz kontrol
[23] 3 baglantili kontrol
(kG[k;* ,Ej [24] Tork kontrol
W
P5.5.3.3 Maksimum referans
P5.5.3.4 Minimum referans
P5.5.4.2 Hizlanma suresi
Referans A ! P5.5.4.3 Yavaglama siiresi
(%)@ rf u Tim Q3: Motor P2.3.14 Maks. Cikis frekansi
parameﬂtr?ler kontrolii P5.8.2  Motor hiz Ust limit
mentisi
o G1 Sebeke
Kullanici ekfansl r- jﬂ PRr G2 Giic déniisiimii/DC bara
(Unit)® L= G3 Filtreler/Fren
G4 Motor
Olay kaydi G5 Uygulama
8 (1R G6 Bakim/Servis
Geri bildirim - )
(Unit) @ Fb B ! I'IFD G8 Ogzellestirme
T T G9  Girisler/Cikislar
G10 Baglanti/Haberlesme

P4.2.1.3 Otomatik motor adaptasyon (AMA)

P5.4.1 Uygulama secimi

1

(1): Yalnizca local modda (Kullanmayiniz.)
(2): Yalnizca remote (otomatik) modda.
(3):
(4):

3): Yalnizca bu 6zellik aktiflestirildiginde (Kullanmayiniz.)
4): Otomatik motor adaptasyonu (Kullanmayiniz.)

Sekil 21. Men( akisi
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7.3. Frekans Siiriiciisii Parametre Ayarlan

ETNA

Cihazin parametre ayarlari daha 6nceden yetkisiz kisiler tarafindan degistiriimis ve bu
nedenle cihazi fabrika ayarlarina dondirmek gerekiyor ise P 6.6.8 parametresi 2 yapilarak
onaylanmali ve cihazin enerjisi kesilerek tekrar verilmelidir. Stop/Reset butonuna basilarak
uyari resetlenmelidir. Bu sekilde cihazin parametre ayarlari fabrika ayarlarina dénecektir. Daha
sonra asagidaki parametrelerden alti cizgili olanlar ayarlanmalidir.

PAR;:JN&ETRE PARAAﬁIETRE ACIKLAMASI
1.2.2 Sebeke gerilimi 12=380-440V/50 Hz (Default) - 112= 380-440V/60 Hz
42.2.1 Motor nominal giicti Motor etiketindeki deger girilir.

4222 Motor nominal voltaji Motor etiketindeki deger girilir.

4223 Motor nominal akimi Motor etiketindeki deger girilir.

4224 Motor nominal frekansi Motor etiketindeki deger girilir.

4.2.2.5 Motor nominal devri Motor etiketindeki deger girilir.

5.4.1 Uygulama se¢imi 20= Hiz kontrol modu

542 Operasyon modu 0= Agik cevrim hiz kontrol

5.4.3 Motor kontrol prensibi 0=U/f

5.5.1.15 REM/LOC butonu 0= Devre disi

5.5.1.16 STOP/RESET butonu 7= Sadece reset devrede

5533 Referans maksimum 50 Hz

5.5.34 Referans minimum 25Hz

5.5.3.7 Referans 1 kaynagi 1= Analog input (T33)

5.5.4.2 Hizlanma rampasi (Rampa 1) Uygulamaya gore belirlenmeli (Orn:3 sn.)

5543 Yavaslama rampasi (Rampa 1) Uygulamaya gére belirlenmeli (Orn:3 sn.)

5.6.1 Start gecikme siiresi 1sn

5.8.2 Motor maksimum frekansi 65 Hz (50 Hz)

5.8.3 Motor minimum frekansi 0 Hz (25 Hz)

6.6.6 Reset modu 5= Otomatik reset x 5

6.6.8 Fabrika ayarlarina dén 2= Fabrika ayarlarina déndur (haberlesme ayarlari resetlenmez.)
0= Kopyalama

6.6.12 ECP (harici operator 1= SUrUcUdenﬂE"CF.‘.ye kopyala

panelinden) parametre kopyala | 2= ECP den Suriicliye kopyala

3= Motor etiket bilgileri haric ECP den kopyala

9.41.2 Digital input DI1 (T13) 8= Start

9.4.1.4 Digital input DI/DO (T15) 1= Reset

9.4.3.1 Réle fonksiyonu 2= Siiriicii calismaya hazir

9.5.2.1 Al1(T33) modu 1= Voltaj modu

9522 Al1(T33) yuksek gerilimi 10V
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PARAMETRE PARAMETRE
NO ADI ACIKLAMASI
9.5.2.3 Al1 (T33) diisiik gerilimi 5V
. | 0=FC
10.1.1 FC port, haberlesme protokoli 2= Modbus RTU
10.1.2 Haberlesme adresi 1 (Default)
2= 9600 (Default)
10.1.3 Baud rate 3=19200
4=38400

0= Even parity/1 stop bit (Default)
1= Odd parity/1 stop bit

10.1.4 Parity/Stop bit 2 N ey | s o0
3= No parity/2 stop bits

10.1.5 Maksimum yanit gecikmesi 0.100-10.000 sn

10.1.6 Minimum yanit gecikmesi 1-500 sn (Default= 0.010)

Tablo 6. Parametre ayarlari

7.4. Klemens Baglantilari

y (P 9.4.3.1)

COMRS 485
N RS 485

@

@

@
—=—+— Rela

+24V OUT
P RS 485

1 T Y I I — Y I — Y I — = I
TOSSBEESESSH | DBDD
69

12 13 14 15 17 18 20 31 32 33 34 35 61 68

EPLC6 Role Karti EPLC6 EPLC6 +24V DC
Sirlcia Start (NO) (31) (33)

Siriclt Hata

Sekil 22. Klemens baglantilari
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7.5. iC2 Hata Listesi

Hata
kilidi

Aciklama Uyani | Hata

Terminal 33 veya 34'teki sinyal, P 9.5.2.3 T33 Dustk Gerilim, P 9.5.2.5
2 Analog sinyal hatasi X X T33 Dustik Akim, P 9.5.3.3 T34 Distk Gerilim ve P 9.5.3.5 T34 Dustik
Akim'da ayarlanan degerin %50'sinden azdir.

3 Motor baglantisi hatas X X Surictinin ¢ikigina herhangi bir motor baglanmamistir.

Besleme tarafinda faz eksikligi veya voltaj dengesizligi cok yiiksek.

4 el eyl X X X Besleme voltajini kontrol edin.

7 DC bara gerilimi ytksek DC baglanti gerilimi siniri agiyor.

8 DC bara gerilimi diistik DC baglanti gerilimi, gerilim uyarisi alt sinirinin altina diser.

9 Asirt yik Cok uzun stire %100'tn tzerinde yuk.

10 Motor asiri sicak Motor, cok uzun stire %100'Un Uzerinde yik nedeniyle asir isinmistir.

X | X | X | X | X
X | X | X | X | X

1 Motor termistor hatasi Termistor veya termistor baglantisi kopmus veya motor ¢ok isinmis.

Tork, P 5.10.1 Motor Tork Siniri veya P 5.10.2 Rejeneratif Tork Sinin'nda
ayarlanan degeri aglyor.

12 Tork limiti X X

invertor tepe akim sinir asildi. Bu ariza calistirma sirasinda meydana
13 Asiri akim X X X gelirse, gli¢ kablolarinin motor terminallerine yanlis baglanip
baglanmadigini kontrol edin.

14 Toprak hatasi X X X Cikig fazlarindan topraga desarj.

16 Kisa devre X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 Haberlesme zaman agimi X X Surict ile iletigsim kurulamiyor.

18 Baslatma hatasi X Motorun kilittenmesi nedeniyle olusabilir.

25 Fren direnci hatas! X X Fren direnci kisa devre yapmustir, bu nedenle fren fonksiyonu devre

digidir.
Son 120 saniye icinde fren direncine iletilen glic sinin agmistir. Olasi

26 Fren agirt yiik X X diizeltmeler: Daha diistik hiz veya daha uzun rampa stiresi ile fren
enerjisini azaltin.

27 Fren IGBT anizasi X X Fren transistorl kisa devre yapmistir, bu nedenle fren fonksiyonu devre

digidir.

28 Fren kontrol hatasi Fren direnci bagli degil/calismiyor.

30 U faz kaybi Motor fazi U eksik. Fazi kontrol edin.
31 Vfaz kaybi

32 W faz kaybi

Motor fazi V eksik. Fazi kontrol edin.

X | X | X | X
X | X | X | X

Motor fazi W eksik. Fazi kontrol edin.

Bu uyari/hata, striicliye giden besleme gerilimi P 2.3.7 Giig Kaybi
36 Sebeke besleme arizasi X X Kontrolérli Sinin'nda ayarlanan degerden duisiikse ve P 2.3.6 Glig Kaybi
Eylemi [0] Islev Yok olarak ayarlanmamissa etkindir.

38 ic ariza X X Servis ile iletisime gegin.

40 Aginyik T15 X Terminal 15'e bagli yuiki kontrol edin veya kisa devre baglantisini
kaldirin.

46 Surlcl voltaj hatasi X X

47 24V besleme dusik X X X 24V DC agin ylklenmis olabilir.
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Hata

Aciklama Hata .. di Nedeni
50 AMA kalibrasyon hatasi X Kalibrasyon hatasi meydana geldi.
51 AMA ayar hatasi X Motor voltaji ve/veya motor akimi icin yanlis ayar.
52 AMA motor dusitik akim X Motor akimi cok dustik. Ayarlari kontrol edin.
53 AMA buytk motor X Motorun gli¢ boyutu AMA'nin ¢calismast igin cok buytik.
54 AMA kiciik motor X Motorun gli¢ boyutu AMA'nin ¢alismast igin ok kigik.
AMA parametre skalasi Motorun parametre degerleri kabul edilebilir araligin disindadir.
55 X
hata AMA calismaz.
56 AMA kesildi X AMA kesintiye ugradi.
57 AMA zaman asimi X
58 AMA i¢ arizasi X Servis ile iletisime gegin.
59 Akim limiti asildi X Surict asir yiklenmis.
60 Dis kilit aktif X Harici kilit devreye girmistir.
61 Geri besleme hatasi X
63 Frsrm b s X Gergek motor akimi, baslatma gecikme suresi araligi icinde fren
serbest birakma akimini asmamustir.
69 G karti asiri sicak X X Gug kartinin kesme sicakligi Gst siniri asti.
80 Slf!ruc.L.J L) ST X Tum parametre ayarlari varsayilan ayarlara sifirlanir.
dondu
Suriict serbest kaldiginda ve DC voltaji 400 V Uniteler igin
830 V'tan, 200 V Uniteler igin 425 V'tan yiksek oldugunda
87 Otomatik DC fren IT sebekesinde meydana gelir. Motor, DC baglantisinda
enerji tiiketir. Bu islev, P 2.3.13 Otomatik DC Frenleme'de
etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir.
95 Yik kaybi tespit edildi X
99 Kilitli rotor X Rotor kilitli
126 | Motor dénlsi X AMA gerceklestirildiginde PM motoru déniyor.
127 | EMF cok yiiksek PM motorun arka EMF'si calismaya baslamadan énce ¢ok
yuksektir.
gg‘ Parametre okumasi Parametreler degistirilemez.
Eg’ g:l;i;rken Al ey Parametreler sadece motor durduruldugunda degistirilebilir.
Err. . Parola korumali bir parametreyi degistirmek icin yanlis parola
96 WCRLHEIC kullanildiginda ortaya cikar.

Tablo 7.

iC2 hata listesi
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Notlar
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Notlar
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Notlar
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